无人机系统询价采购任务书
一、任务概述
我司拟采购净空管理专用无人机系统一套，用于排查净空障碍物高度、位置等信息，并建立净空管理数据库。产品应包括无人机本身以及配套设施、备品备件、计算机软件、教程服务、维保服务等。
二、采购模式
本项目面向社会公开询价，在规定时间内有效报价最低的响应单位即为成交供应商。
三、技术要求
本项目所需无人机系统应支持如下功能：
1、具备测量功能，可高效获取建（构）筑物、自然山体等各类障碍物高程和WGS-84经纬度坐标；
2、轴距≤350mm；
3、GPS悬停精度 垂直≤0.5 m，水平≤1.5 m；
4、RTK悬停精度 垂直≤0.1 m，水平≤0.1 m；
6、最大水平飞行速度≥58 km/h；
7、在自主降落过程中，无人机飞行器能够检测下方地形。当下方地形为不平整地面或水面，飞行器保持悬停，同时通过地面站软件向用户发出警示信息；
8、当飞行器与遥控器失去通讯信号时，飞行器能够终止飞行任务并按照原路径自动返回航点并降落；在返航过程中，如信号恢复正常，用户可以通过遥控器取消返航；
9、支持移动网络和蜂窝数据连接；
10、支持通过飞行器打点、地图打点、KML导入的方式规划边界，支持自动生成二维航线；支持通过算法对高程进一步优化，确保测量精度；
11、能够通过导入DSM地形数据的方式支持仿地飞行，以根据地形起伏调整飞行器对地相对高度；
12、满足GB/T 7930-2008 1:500 地形图航空摄影测量内业规范； 
13、支持能获取曝光时段中心时间点，并补偿RTK模块、飞控模块、相机CMOS中心位置空间距离，以确保POS精度；
14、具有过充保护功能，即当充电电压过高时，充电设备能断开充电电路；
15、飞行器电池电芯损坏或电芯严重不平衡的情况下，地面端软件能进行提示；
16、软件
（1）能够支持普通PC的快速建模，如16G电脑至少支持1500张影像的三维建模；
（2）可将生成的多个二维模型进行叠加显示；
（3）对规划的目标测区生成朝向测区的多组不同角度的航线，并自动执行各航线任务；
（4）可查看该模型的对应的所有拍照点；点击模型上任意一处，该处对应的拍照点会高亮显示；
17、该无人机系统供应商应对我公司员工提供系统培训，并帮助我方获得相关资质证书；
18、该无人机系统应具备第三者商业责任险，以及实施净空管理工作所必须的各类保险；
19、该无人机系统应具备电池或充电设备等配件，确保一次性在户外使用1小时及以上。

